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Ni bor bl akunnaféljande:

¢ Definitionerlokala/globaiminimerare/maximerarsfriktaochicke-strikta,etc.
¢ Dengenerelleoptimeringsalgoritmenyersionl ochll.

o Forstabegreppersokriktning,steglangd linjesokning.

¢ Kunnaarvdndadenn-dimesionellalaylor-utvecklingen.

¢ Kunnabegreppergradientjacobianhessianm.fl.

¢ KunnaNewtonsmetodi enochfleradimensionefdr I6sningav f(z) = 0.

e Kanna till forsta och andra ordningens nodvandigaoch tillrackliga villk or pa
minimerar e fér flerdimensionellaproblem utan bivillk or.

e KunnaNewtons klassiskametod fér minimering; veta vilket problemman l6set
fordelar nackdelaretc.

e Kannatill attdeflestametoderfor icke-linjaroptimeringvi gattigenoméar modifier
adeNewton-metoder

e Kannatill kopplingenmellanNewtons metodoch en kvadratiskapproximationav
funktionen.

¢ Hur mangaranteraennedatriktning.

o Vilka krav manstallerpaenoptimeringsmetodor att uppnaglobalkonvergens;tva
krav pasokriktningenochtva krav pasteglangden.

¢ Principenfor Armijos villk or.

o Metoderfor global konvergens,dnskemal,exempel(linjesokning),samthur exem-
plenuppfyller onskemalen.

¢ Vilka termineringsvilllor somnormaltarvéands.

e Metodersomarvanderapproximationerv hessianeroch varfor de gor det. Nar
metoderndar problem.

e Principenfor kvasi-nevton.
o Vetavarfor Newtonsmetodfar problemfor storaproblem.
¢ Icke-linjaraminsta-kwadratproblemApproximationerav hessianenGauss-Neton.

¢ Vilket statistisktantagandesomligger bakom minsta-kwadrat-anpassningétick e-
linjér regression”).

e Skillnadmellan“vanlig” ochortogonalregression.

Dessutomkunnaanalyseraett “verkligt” problemoch avgéra vilkken metod som ar
[Amplig for attldsadet.



