
Teknisk-vetenskapliga Beräkningar
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Konvergensordning
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Plot av |x
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i
| för Intervallh.
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exp. bestämning av konv.ord., Intervallhalvering

p=1
p=0:0.1:1.2



Konvergensordning
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Plot av |x
i+1

−x
i
| för Sekant.
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exp. bestämning av konv.ord., Sekant
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p=0:0.1:1.8



Konvergensordning
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Plot av |x
i+1

−x
i
| för Newton.
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exp. bestämning av konv.ord., Newton
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